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Einleitung Festlegung der Anfangs- und Endpunkte

Im Oktober 2006 wurde in der Umgebung der Kinzigtalsperre (siehe unten) ein Fiir die weitere Datenbearbeitung (wie z.B. den Vergleich der Amplituden und die Bestimmung des
gleichstromgeoelektrischer Feldversuch durchgefiihrt (AGRICOLA et al 2006, 2007). Hierbei Vorzeichens), ist es notwendig die Anfangs- und Endpunkte der jeweiligen Einspeisungszeitraume in den
wurden Dipol-Dipol Anordnungen mit einer Dipollange von ca. 50m verwendet. Die maximale aufgezeichneten Spannungskurven moglichst genau zu kennen. Dies wurde dadurch erschwert, dass die
Entfernung der Dipole zueinander betrug ca. 1,5 km, die Einspeisung erfolgte mittels einer Driftkorrektur der internen Uhr des Datenloggers nicht funktionierte und deshalb die Einspeisezeitraume
programmierbaren Hochstromquelle (SUDEKUM et al. 2004). Eingespeist wurden maximal 40A in den Aufzeichnungen nicht berechenbar waren. Weiterhin fanden unmittelbar vor den
be1 1000V. Die Spannungssignale wurden mit dem Datenlogger GEOLORE (ROBBERG et al. Einspeisezeitraumen Probeeinspeisungen statt. Die visuelle Auswertung im Zeitbereich 1st zeitaufwendig
2004) kontinuierlich in drei Messrichtungen aufgezeichnet (siehe unten). Ins- und aufgrund von anthropogenen Storungen oft nicht moglich.

gesamt wurden 22 Einspeisungen an 8 verschiedenen Lokationen vorgenommen und von 11 Aus diesem Grund wurden die Daten 1im Frequenzbereich analysiert. Hierzu wurden die Daten in 5
Stationen in drei Richtungen aufgezeichnet. Daraus ergibt sich ein Datensatz von 726 (22x11x3) Minuten Fenster aufgeteilt und fouriertransformiert. Die Amplituden (E,), be1 der Einspeisefrequenz
Einzelmessungen. (~0,12Hz) aller Fenster, wurden nun betrachtet (Dynamisches Spektrum). Da die Einspeisungen

mindestens 20 Minuten andauerten, ist E, an diesen Stellen fir mindestens vier Fensterlangen

quasikonstant. Durch Verkleinerung der Zeitfenster konnte der Anfangs- bzw. Endpunkt auf wenige
Samples genau bestimmt werden.
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Abb 1b: Geographischer und geologischer Uberblick des Messgebietes.

Rauschen und Berechnung der Widerstinde Bestimmung der Vorzeichen

Um eine bessere optische Kontrolle der Datenbearbeitung zu gewahrleisten, wurden die Daten In Abhéangigkeit von der Elektrodenanordnung und der Leitfahigkeitsverteilung im Untergrund ist das

mit einem Notchfilter im Zeitbereich gefiltert. Hierber wurden vor allem Storungen der Strom- und das Spannungssignal gleich- oder gegenlaufig. Da der Rauschanteil haufig groBBer als das

unmittelbar im Norden an den Stausee angrenzenden Bahnlinie verringert. Spannungssignal ist, kann die Phase im Zeitbereich oft nicht sicher bestimmt werden (siehe Abbildung
unten). Aus diesem Grund wurden 1im Frequenzbereich die Phasen ( ¢V, ) der 1. Harmonischen des Strom-

Der Widerstand wird aus den Amplituden der Grundschwingungen der Spannung (U,) und des und des Spannungssignals berechnet und daraus die Differenz gebildet. Verlaufen die Phasen gleichlaufig

Stromes (I,) wie folgt berechnet: ergibt sich eine Gerade um 0, im gegenlaufigen Fall bilden sie ein Kurve, die zwischen +180° und -180°

(1) p_ A schwankt.
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Erste Ergebnisse der Inversion Literatur

In die Inversion flossen nur die Widerstiande mit einem guten Rauschindex (0,9<r <1,1) und mit AGRICOLA, T.; SCHUNEMANN, J.: JUNGE, A. (2006): GroBfliichige Gleichstrommessungen an

k-Faktoren k| <le7 ein. Die Obergrenze der k-Faktoren wurde aus einer Rauschanalyse Land und im W Tochnische Asnekte. Mitteil dor Deutsohen Geonhvsikalischon Gesellschafi
berechnet (SCHUNEMANN et al 2007). Von anfangs 726 Messwerten sind am Ende der Ne;n4 /1218061'1116-1388% cehinische Aspexie. Mitleliungen der Leutschen beophysikalischen Laesclischa

Datenbearbeitung noch 482 tuibriggeblieben. Diese Widerstande wurden nun zur Modellierung

verwendet. Die Modellierung erfolgte muttels des Programmpaketes DCMatlab (GUNTHER AGRICOLA, T.; SCHUNEMANN, J.; JUNGE, A. (2007): GroBridumige gleichstromgeoelektrische
2004). ol 2=38.5-77m Messungen in einem Flachsee. Poster-Prasentation auf der Jahrestagung der Deutschen
Abb. 5: | ' Geophysikalischen Gesellschaft, 2007. Abstract, Poster

' .z
Erste Inversionser- 500 w

gebnisse. Im obersten : S ' ; EHRENBERG, K.-H. & HICKETHIER, H. (1982): Erlauterungen zur Geologischen Karte von Hessen
Bereich (bis 35m) " T500 500 1000 xm Y500 500 1000 x/m 2000 1:25.000 Blatt Nr.5622 Steinau a. d. Str. - Hess. Landesamt f. Bodenforschung.
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scheint sich der Kinzig-
stausee mit einem gﬁt GUNTHER, T. (2004): Inversion Methods and Resolution Analysis for the 2D/3D Reconstruction of
leitenden Bereich abzu- . .’- Resistivity Structures from DC Measurements, PhD Thesis, University of Mining and Technology,

Freiberg

zeichnen. Ab einer Tiefe
von 38,5 m bis etwa 225 *Thoc 500 1000 x/m 500 500 1000 x/m 2000

i e el ene NIE-Ewy 2 160-225m r=z25- =20 ROBBERG, R.; GOLDEN, S.; BEBLO, M. (2004): Datensammeln, fast ohne Energie: Geolore - Ein
streichende gut leitende batteriegestuitzter Datenlogger fur wissenschaftliche Messwerterfassung. - Elektronik 18: 78-86.
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